Elektronische Steuerung TMS Art.-Nr. 8441

Diese Steuerung kann fiir alle Anwendungen verwendet werden, bei der ein Motor (6-24V) so angesteuert wird,
dass dieser durch Endschalter an entsprechenden Endstellungungen wieder gestoppt wird.

¢ Hinweis: Die TMS-Steuerung ersetzt auBerdem auch den serienméBigen Relais-Block der Turmmechanik fiir
U-Bootmodelle AKULA und TYPHOON.

¢ Anschluss: Die TMS wird in den entsprechenden Kanal des Empfangers (Rx) angesteckt. Alle anderen
Anschlisse werden gemaR nachfolgendem Verdrahtungsplan vorgenommen. Zum Anschluss der beiden
Endschalter S1 und S2 an die entsprechend bezeichneten Kontaktpins auf der TMS empfiehlt sich je ein Kabel
Nr. 9128. An den Endschaltern werden nur Kontakfahnen 1 und 4 angeschlossen. Kontakt 2 ist nicht belegt!

¢ Ansteuerung: Die TMS wird direkt an den Empfanger angeschlossen. Am Sender wird ein 3-Positionen-
Schalter (ein/aus/ein) benétigt.

Bitte beachten: Drehrichtung des Motors UNBEDINGT prifen! Sollte die Drehrichtung nicht den entsprechen-
den Endpositionen der Endschalter an der Mechanik entsprechen, dann muss die Polung am Motor geéndert
werden!
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Auf Marklerung achten!
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S1 Betriebsspannung 4,8 - 7,4 V
N Schaltspannung max. 30 V
@59 Schaltstrom 10 A

Abmessungen 42x39x19mm
Gewicht 29 g
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